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Jamara propose une nouvelle gamme de
contrdleurs brushless compacts et bénéficiant
des derniers raffinements en la matiére.

Je vous propose de la découvrir au travers de
trois modeéles représentatifs de cette
gamme couvrant les besoins de 12 a 100 A.
Je vous présenterai par conséquent le 12 A,

le 40 A et le 70 A.

La gamme
Xetronic

Elle est composés de 8 controleurs
dont un 100 A qui se distingue des
autres par son mode de fonctionne-
ment Opto, et donc |'absence de
BEC associé.

Les autres modéles (12, 25, 40, 50,
60, 70 et 85 A) sont tous dotés d'un
circuit BEC linéaire délivrant 1 A (12
A), 2 A (25 A) ou d’un BEC a dé-
coupage délivrant 4 A (40 a 85 A).
Ce choix fort judicieux et en phase
avec les évolutions technologiques
permet au pilote de disposer d'un
BEC réellement exploitable quelles
que soient la consommation de la
réception et la tension de I'AQ de
propulsion.

Leur tension d'alimentation admis-
sible vade 2a 3 S (12 et 25 A) ou
2a6S(40a85A).

La gamme Xetronic permet par
conséquent d’alimenter des moto-
risations couvrant une gamme de
puissance allant de 130 W a 3500
W, soit des modeles pesant de
120 g a prés de 20 kg !

Ces accessoires sont livrés nus,
c’est-a-dire sans connecteurs ni coté
AQ ni coté moteur. Une notice (en
allemand pour les modéles qui nous
ont été confiés) explique |'utilisation
de ces accessoires ainsi que leur
programmation, qui peut s'effectuer
au choix par des mouvements spé-
cifiques du manche de gaz ou bien
par la carte de programmation dé-
diée optionnelle.

Les parametres

Ces controleurs partagent tous des
réglages communs suivants :
» Type de batterie :

- Nixx

- LiPo (par défaut)

» Tension de coupure moteur :

- LOW & 2,8 V (LiPo) ou 50 %
(Nixx)

- MEDIUM é 3 V (LiPo) ou 65 %
(Nixx) par défaut

- HIGH e 3,2 V (LiPo) ou 65 %
(Nixx)
« Coupure moteur si batterie faible :

- REDUCE (réduction de puissance
en cas d’AQ faible) par défaut

- STOP (coupure moteur en cas
d’AQ faible)
e Frein d'hélice :

- ON (en fonction)

- OFF (hors fonction) par defaut
» Démarrage du moteur :

- VERY SOFT (trés doux soit envi-
ron 1,5 s) par défaut

- SOFT (doux soit environ 1 s)

- START ACC (normal)
+ Sens de rotation du moteur :

Notez
qu‘aucun
connecteur
n'est livré
d‘origine.

- NORMAL

- REVERSE
« Timing de pilotage :

- AUTO par défaut

- LOW (7 a 22 ° pour moteurs a
faible nombre de pdles)

- HIGH (22 & 30 ° pour moteurs a
nombre de poles > 4)
¢ Governor mode :

- RPM OFF (fonctionnement “stan-
dard”) par défaut

- FIRST RANGE (premiere plage
de régime du mode Governor)

- SECOND RANGE (seconde plage
de régime du mode Governor)
» Frégquence de découpage d'ali-
mentation du moteur :

- 8 kHz (plutot pour les moteurs
Inrunner)

- 16 kHz (plutdt pour les moteurs
Outrunner)
Notez que ce dernier paramétre
n’est accessible qu'avec la pro-
grammation par le manche de gaz.
L'utilisation de la carte de program-
mation Advance Plus est on ne peut
plus simple :
1) on place les cavaliers sur les va-
leurs sélectionnées.
2) on branche le contréleur sur le
connecteur du méme nom.
3) on branche la batterie.
Et le tour est joué. Plus simple : y'a
pas !
Une fois programmeés, j'ai testé ces
ESC avec des moteurs “dociles”,
mais également avec des modeéles
que j'ai classés dans la catégorie
des "récalcitrants”. Je n‘ai constaté
aucun probléme de démarrage.
C'est plutét rassurant.
Les régimes tres élevés des moteurs
a faible nombre de poles (type tur-
bine ou hélico) ne posent pas non
plus de probleme, y compris sous
tension d’‘alimentation élevée.
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Tableau N°1:

7,2a12,6V(2a3S)

7,2a252V(2a6S) 7,224252V (2a6S)
12 A 40 A 70 A
16 A 60 A 90 A |
Faible / Fort Faible / Fort Faible / Fort
1 A (BEC) 4 A (UBEC) 4 A (UBEC)
Oui QOui i |
—|
Oui Oui Oui
Non | Non | Non

les modeéles de la gamme testés.










